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Controle Classico 4 h/a 80 h/a

EMENTA: Analise de estabilidade; A¢des de controle; Constantes de erro estatico; Analise do lugar
das raizes; Projeto de sistemas de controle pelo método do lugar das raizes; Analise de resposta
em frequéncia; Projeto de Sistemas de Controle pelo Método da Resposta em Frequéncia.

OBJETIVOS: Capacitar o aluno para: Projetar sistemas de controle pelo método do lugar das
raizes; Projetar sistemas de controle pelo método da resposta em frequéncia.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Analise de Estabilidade; Critério de estabilidade de Routh e
Hurwitz, Critério de estabilidade de Nyquist; A¢cdes de Controle; Acdo de controle proporcional,
Acao de controle integral; Acdo de controle derivativo; Constantes de Erro Estatico; Constante de
erro estatico de posicao; Constante de erro estatico de velocidade; Constante de erro estatico de
aceleracao; Analise do Lugar das Raizes; Construgao do grafico do lugar das raizes; Lugar das
raizes de sistemas com realimentacao unitaria; Lugar das raizes de sistemas com realimentacao
positiva; Sistemas condicionalmente estaveis; Lugar das raizes de sistemas com retardo de
transporte; Projeto de Sistemas de Controle pelo Método do Lugar das Raizes; Compensacéao por
avanco de fase; Compensacao por atraso de fase; Compensacéo por atraso e avanco de fase;
Compensacao em paralelo; Analise de Resposta em Frequéncia; Diagramas de Bode; Diagramas
Polares, Diagramas de Nyquist; Analise de estabilidade pelo critério de estabilidade de Nyquist;
Estabilidade Relativa; Resposta em freqiiéncia em malha fechada; Determinagcédo experimental de
funcbes de transferéncia; Margens de fase e de ganho; Projeto de Sistemas de Controle pelo
Método da Resposta em Freqiiéncia; Compensacao por avanco de fase; Compensacao por atraso
de fase; Compensacao por atraso e avango de fase.
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