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ICURSO: [ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO |

'SEMESTRE: | 7° | | PRE: | ControleClassico | | C€O: | Nao Ha |
CARGA HORARIA CARGA HORARIA
DISCIPLINA SEMANAL SEMESTRAL
Controle Moderno 4 h/a 80 h/a

EMENTA: Controle PID e Sistemas de Controle com dois Graus de Liberdade;Analise de Sistemas
de Controle no Espaco de Estados;Solugcdo da Equacao Diferencial de Estados de Sistemas
Lineares;Estabilidade;Controlabilidade;Observabilidade;Projeto de Sistemas de Controle no
Espaco de Estados.

OBJETIVOS: Identificar,compreender e projetar sistemas de controle PID, com suas variantes.
Identificar,compreender e projetar sistemas de controle no Espagco de Estados, analisando
estabilidade, controlabilidade e observabilidade dos mesmos.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Controle PID e Sistemas de Controle com dois Graus de
Liberdade; Regras de sintonia de Ziegler-Nichols; Abordagem computacional; Variantes do controle
PID; Controle com dois graus de liberdade; Analise de Sistemas de Controle no Espaco de
Estados; Representacdao de fungdes de transferéncia no espaco de estados; Linearizacao;
Transformacdes de estado; Solugdo da Equacao Diferencial de Estados de Sistemas Lineares;
Matriz de Transicdo e resposta ao impulso; Solugao por Laplace; Matriz de Transi¢cdo do Sistema
Invariante no Tempo; Diagonalizagdo; Forma de Jordan; Estabilidade; Definicbes de estabilidade;
Estabilidade de LTI's; Subespacos estaveis e instaveis para LTl's; Controlabilidade; Definicao;
Controlabilidade de LTl's; O subespaco controlavel; Estabilizabilidade; Controlabilidade de LTV's;
Observabilidade; Definicao; Observabilidade de LTl's; O subespaco observavel; Detectabilidade;
Observabilidade de LTV's; Projeto de Sistemas de Controle no Espaco de Estados; Alocacédo de
polos; Projeto de Servosistemas; Observadores de estado; Projeto de sistemas reguladores com
observadores; Projeto de sistemas de controle com observadores; Regulador Linear Quadratico.

BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de Controle Moderno. 4. ed. Pearson Education do Brasil, 2003.
OGATA, Katsuhiko. Solugao de problemas de engenharia de controle com

Matlab. Rio de Janeiro, 1997.

RICHARD C. Dorf. Sistemas de Controle Modernos. 8. ed, Rio de Janeiro: LTC.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

VALDMAN, B. Dindmica e controle de processos. Belkis Valdman, 1999.
KUO, Benjamin C.; GOLNANAGHI, Farid. Automatic Control Systems. 8. ed. John Wiley e Sons,
2003.
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