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CAMPUS: MACAE

CURSO: SUPERIOR DE BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

COMPONENTE CURRICULAR: TOPICOS ANO DE IMPLANTAGAO DA MATRIZ: 2026
ESPECIAIS EM SISTEMAS A EVENTOS
DISCRETOS

() Obrigatorio (X) Optativo () Eletivo
Especificacao do

componente: (X) Presencial () A distancia () Presencial com carga
horaria a distancia

() Basica (X) Especifica | () Pesquisa | () Extens3o
Natureza da atividade de

ensino-aprendizagem

(X) Tedrica (X) Pratica ( ) ]
Laboratorial

Pré-requisito: Controle Classico / Controladores Logicos Programaveis

Correquisito: Ndo ha

Carga horaria: 60 h/a (45 h) Carga horaria Carga hordriaa
presencial: 60 h/a (45 | distancia: -
h)

Carga horaria de Extensao: -

Aulas por semana: 3 Cédigo: ECACM.076 Série e/ou Periodo: -

EMENTA:

Introdugao, propriedades e exemplos de sistemas a eventos discretos; Diferencgas entre
sistemas com evolugdo baseada em eventos e no tempo; Linguagens e autdmatos;
Autdmatos com estados finitos; Analise de sistemas a eventos discretos; Redes de Petri.

OBIJETIVOS:

Apresentar aos discentes os principais conceitos e técnicas relacionadas aos sistemas a
eventos discretos, desenvolvendo a sua capacidade de leitura, pesquisa e aprofundamento
do tema.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:
e Introducdo aos sistemas a eventos discretos (SEDs);
e Conceito de evento;

e Exemplos de SEDs;
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Modelos de SEDs;

e Linguagem;

e Operagdes com Linguagem;

e Autdmato deterministico;

e Exemplos de sistemas modelados por autdomatos;

e Equivaléncia de autébmatos;

e OperagGes com autdmatos;

e Autdmatos ndo deterministicos;

e SEDs parcialmente observaveis;

e Autdmato de estados finitos;

e Redes de Petri;

e Redes de Petri especiais;

e Linguagens representadas por redes de Petri;

e Dinamica das redes de Petri;

¢ Implementacdo em CLPS de Redes de Petri interpretadas.
COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

e Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o
usudrio e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas;

e Analisar e compreender os fend6menos fisicos e quimicos por meio de modelos
simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados por experimentacao;

e Ser capaz de modelar os fend6menos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacdo, entre
outras;

e Prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos;
e Verificar e validar os modelos por meio de técnicas adequadas;

e Aprender de forma autébnoma e lidar com situagbes e contextos complexos,
atualizando-se em relagdo aos avancos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios da
inovacgao.

REFERENCIAS:
BIBLIOGRAFIA BASICA:

1. HOPCROFT, John E.; ULLMAN, lJeffrey D.; MOTWANI, Rajeev. Introdugdo a teoria de
automatos linguagens e computagao. Rio de Janeiro: Campus, 2003. 560 p. ISBN
8535210725 (Broch.).
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2. MENEZES, Paulo Blauth. Linguagens formais e automatos. 5. ed. Porto Alegre:
Bookman: UFRGS, Instituto de Informdtica, 2005. 215 p., il. (Livros didaticos.
Universidade Federal do Rio Grande do Sul. Instituto de Informatica, 3). Inclui
indice. ISBN 9788577802661 (Broch.).

DIVERIO, Tiaraju Asmuz; MENEZES, Paulo Blauth. Teoria da computagao: maquinas
universais e computabilidade. 2. ed. Porto Alegre: Ed. Sagra Luzzatto, 2004. 205 p.,
il. (Livros didaticos. Universidade Federal do Rio Grande do Sul. Instituto de
Informatica, 5). ISBN 9798524105936 (Broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

e Selecdo de periddicos e artigos cientificos recentes que serdo decididos pelo
docente no momento da oferta da disciplina.
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