BB rFluminense

EEE INSTITUTO FEDERAL

CAMPUS: MACAE
CURSO: SUPERIOR DE BACHARELADO EM ENGENHARIA ELETRICA
COMPONENTE CURRICULAR: CONTROLE ANO DE IMPLANTACAO DA MATRIZ: 2026
DIGITAL
e () Obrigatério (X) Optativo () Eletivo
Especificagdo do
componente: (X) Presencial () A distancia () Presencial com carga
hordria a distancia
Vensinoaprendiongerm | V2| (gspeciies | (pesauisa | 0
(X) Tedrica (X) Pratica () Laboratorial
Pré-requisito: Controle Moderno
Correquisito: Ndo ha
Carga hordria: 60 h/a (45 h) Carga horaria Carga horaria a
presencial: 60 h/a (45 distancia: -
h)
Carga horaria de Extensao: -
Aulas por semana: 3 ‘ Cddigo: EECM.091 ‘ Série e/ou Periodo: -

EMENTA:

Introducdo ao Controle Digital, abordando os fundamentos da amostragem e interpolacao,
além de uma revisdo da Transformada Z. Estudo da correspondéncia entre os planos s, z e
w, com foco na andlise discreta em malha fechada e nas aproximacdes de tempo discreto.
Andlise de estabilidade de sistemas discretos e projeto de controladores digitais por
emulacdo e no plano Z. Aplicacdo de métodos de sintese direta e projeto de controladores
digitais baseados na resposta em frequéncia. Representacdo de sistemas discretos no
espaco de estados e técnicas de controle por realimentacdo de estados. A disciplina inclui
simulac¢Ges praticas utilizando o software MATLAB®,

OBJETIVOS:

Capacitar os discentes a analisar, projetar e implementar sistemas de controle digital,
abordando amostragem, transformada Z, estabilidade e controle por realimentacdo de
estados, com simulag¢Oes praticas no MATLAB®,

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:
e Introducdo ao Controle Digital;
e Amostragem e interpolagdo;
e Revisdo de Transformada Z;
e Correspondéncia entre os planos s, ze w;
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Analise discreta em malha fechada;
e Aproximacdes de tempo discreto;
e Estabilidade de sistemas discretos;
e Projeto de controladores digitais por emulacao;
e Projeto de controladores no plano z;
e Controlador PID;
e Métodos de sintese direta;
e Projeto de controladores digitais baseados na resposta em frequéncia;
e Representagdo de sistemas discretos em espago de estados;
e Controle por realimentagao de estados;
e Simulagdes no MATLAB®.
COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

e Conceber e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou
processos;

e Projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as solugdes
de Engenharia.
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