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Curso: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

12 Semestre / 82 Periodo

Eixo Tecnoldgico Controle e Automagdo

Ano 2026/1
|1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR
|Componente Curricular ||ROBOTICA
|Abreviatura ||ROB

|Carga hordéria presencial

60h, 3h/a, 100%
l6on, 30/,

|Carga horaria total

|60h

|Carga horaria/Aula Semanal

3

Professor

Luiz Alberto Oliveira Lima Roque

Matricula Siape

1654938

[2) EMENTA

Tipos de robds; Estrutura mecanica: transmissées, atuadores, elementos terminais; Sensores para roboética; Sistemas de
visdo; Selecdo de robds industriais; Ferramentas matematicas para localizacdo espacial; Cinematica e dinamica de robds;
Controle cinematico e dinamico; Programacéo e simulacédo de robos.

|3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

3.1. Gerais:

3.2. Comuns:

3.3. Espedificas:

- OO hAWN

—_

da estrutura de robds;

. Apresentar os fundamentos da robética industrial de manipulagao; Introduzir os elementos componentes

. Desenvolver programas de comando para robés manipuladores;

. Introduzir os fundamentos fisicos e matematicos dos principais tipos de robds;
. Desenvolver modelos em software de
. Aplicar as técnicas de controle aos modelos propostos;

. Apresentar e desenvolver o projeto e a construgéo de um protétipo de robética.

simulagdo matematica.

. Gerir sua prépria aprendizagem e desenvolvimento;
. Preparar e apresentar trabalhos e problemas técnicos em formatos apropriados;

. Estabelecer bases tedricas da robética.
. Desenvolver habilidades de programacao para conjuntos educacionais robéticos, nas linguagens nxt-g e

nxc, respectivamente baseadas nos paradigmas de blocos e literais.

Bot.

. Aprender a realizar o controle de rob6s em plataformas de simulagdo como Open Roberta Lab e Gears

[4) cONTEUDO
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[4) coNTEUDO

1 Retrospectiva historica e estado-da-arte em robds industriais. Introdugdo a robdtica. Historico sobre robés.
Definigao de robd. Classificagao de robds. Aplicagdes de robds industriais.

2 Atuadores. Sensores Efetuadores.

3 Tecnologias e nomenclatura técnica em roboética. Selegdo de robds industriais. Montagem robotizada. Avaliagédo de
desempenho de robds industriais.

4 Sistemas periféricos para robds industriais. Avaliagdo de desempenho de robds industriais.

5 Soldagem robotizada. Tendéncias e aplicagbes especiais em robética.

7 Estruturas cinematicas de um robé. Introducéo a cinematica de robés manipuladores. Matriz de rotagdo no espago.
Rotagdes notaveis. Rotagdes sucessivas.

8 Matriz de transformagdo homogénea. Deslocamentos sucessivos.

9 Angulos de Euler x Angulos RPY. Convenciao de Denavit-Hartenberg.

10 Cinematica direta e inversa de manipuladores.

11 Modelagem dindmica de um robd de cadeia aberta. Velocidades e relacdes diferenciais. Matriz Jacobiano.
Jacobiano inverso.

12 Forgas e analise dindmica. Momentos de inércia. Equagao matricial para célculo do torque em manipuladores de
cadeia aberta.

13 Controle de robds industriais. Introdugéo ao controle de robds. Controle no espago de juntas.

14 Controle independente por junta. Controle em malha fechada.

15 Linguagens de programagéao de robds industriais. Geragdes de linguagens de programagéao de robds.

16 Estrutura das linguagens de programacao de rob0s.

17 Introdugao a histéria da robodtica. Fundamentos de robdtica; Tipos de robds; Caracteristicas construtivas e
funcionais; Estrutura mecanica: transmissoes, atuadores, elementos terminais;

18. Desenvolvimento de Protétipos Industriais em conjuntos educacionais roboticos.

19. Aprendizado e pratica em ambientes de desenvolvimento integrado para roboética educacional em linguagem
orientadas a programagcao textual (RAPID, NXT-G, NXC e Open Roberta Lab).

20. Estudo de sensores utilizados em conjuntos educacionais para roboética.

Detector ultrassonico.

Sensor de fim de curso.

Realizacdo de comandos por sensores de voz.
Sensor de Luminosidade.

Sensor de cor para movimentagdo em trajetos.
Sensor de rotagao.

Comunicacéo sem fio de robos.

Noorwh -~

21. Desenvolvimento de habilidades para montagem e programacgao dos seguintes protétipos.

1. Seguidor de Linha.
2. Explorer.
3. Sumb.

4. Shooter Bot.
5. Claw Strike.
6. Alligator.

7. Color Sorter.
8. Robotic Arm.

5) HABILIDADES

Ap06s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e Realizar automacdo de robds para processos industriais;

e Automatizar a operagdo de protétipos para uso em chao de fabrica;

e Efetuar estratégias para controlar robds de uso geral e especifico;

e Intervir no aprimoramento de atividades fabris relacionadas ao controle robético.

e Realizar supervisdo de robds que operam em chao de fabrica.

e Resolver problemas de robética utilizando linguagens de programagdo NXT-G; NXC e Phyton.

_————

6) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES
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6) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Caracteristicas:
o Autonomia;
o Capacidade de intervengdo em busca de solugdes para controle e automagao de robés;
o Criatividade na elaboragdo das solugées mais eficazes para robdtica.
e Atitudes:
o Iniciativa na elaboragdo de solugdes para automagdo de processos inerentes ao controle e automagdo de
protétipos em robdtica;
o Capacidade para resolver problemas inerentes ao controle e automacao de robés industriais.

|7) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada - E a exposi¢ao do contetido, com a participagao ativa dos alunos, cujo conhecimento deve
ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgao de novos conhecimentos. Propde a superagdo da passividade e imobilidade intelectual
dos estudantes.

Seréo utilizados como instrumentos avaliativos 3 provas objetivas individuais, cada uma composta por dez questoes,
com 4 alternativas para marcacao de respostas. Para ser aprovado o aluno precisa ter nota maior ou igual a seis, obtida pela
média aritmética entre as duas maiores avaliagdes, dentre as trés provas.

|8) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

|Conjuntos robéticos educacionais sob responsabilidade do professor da disciplina, armazenados no laboratério de robdtica

|9) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGCAO DA EXTENSAO PREVISTAS

| Local/Empresa || Data Prevista || Materiais/Equipamentos/Onibus
[Laboratério de Automago |(6/10/2025 a 31/03/2026 [[Conjuntos robéticos educacionais
[Instituto Federal Fluminense - Campus Macaé I ([Simuladores robéticos

|10) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Data | Contetido / Atividade docente e/ou discente

28/04/2026

12aula COMEMORAGAO DOS 20 ANOS DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

(3h/a)

12/05/2026

osgua  |NTRODUGAO A ROBOTICA

(3h/a)

19/05/2026
APRESENTAGAO DOS AMBIENTES DE DESENVOLVIMENTO INTEGRADO PARA PROGRAMAGAO DE CONJUNTOS

3.2 aula EDUCACIONAIS ROBOTICOS: LEGO MINDSTORMS NXT-G E NXC.
(3h/a)

26/05/2026||APRESENTAGCAO DOS AMBIENTES DE DESENVOLVIMENTO INTEGRADO PARA PROGRAMAGAO DE

CONJUNTOS EDUCACIONAIS ROBOTICOS: LEGO MINDSTORMS NXT-G E NXC.
4.2 aula

(3h/a)

2/06/2026
ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO SEGUIDOR DE LINHA EM
52aula  [|LINGUAGEM NXT-G

(3h/a)

9/06/2026
ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO EXPLORER EM LINGUAGEM NXT-
6.2 aula G

(8h/a)
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|10) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

16/06/2026

7.2 aula
(3h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGCAO DO ROBO SUMO EM LINGUAGEM NXT-G

23/06/2026

8.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO CLAW STRIKE EM LINGUAGEM
NXT-G

30/06/2026

12282
aula
(24h/a)

9.2 aula
(3h/a)

Avaliacao 1 (A1)

Serdo utilizados como instrumentos avaliativos 3 provas objetivas individuais, cada uma composta por dez
questdes, com 4 alternativas para marcacao de respostas. Para ser aprovado o aluno precisa ter nota maior ou
igual a seis, obtida pela média aritmética entre as duas maiores avaliagdes, dentre as trés provas. Cada prova tera
trés chances para realizagao, sem limite de tempo, prevalecendo a maior das trés notas em cada avaliagao.

7/07/2026

10.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO ALLIGATOR EM LINGUAGEM NXT-
G

14/07/2026

11.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO COLOR SORTER EM LINGUAGEM
NXT-G

4/08/2026

12.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO PUPPY EM LINGUAGEM NXT-G

11/08/2026

13.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMAGCAO DO ROBO BRACO AUTOMATICO EM
LINGUAGEM NXT-G

18/08/2026

14.2 aula
(8h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO FORKLIFT EM LINGUAGEM NXT-G

25/08/2026

15.2 aula
(3h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUACOES PARA PROGRAMACAO DO ROBO SEGUIDOR DE LINHA EM NXC

1/9/2026

16.2 aula
(2h/a)

ESTUDOS DE DIVERSAS SITUAGOES PARA PROGRAMAGAO DO ROBO EXPLORER EM NXC

8/09/2026

129178
aula
(51h/a)

17.2 aula
(8h/a)

Avaliacao 2 (A2)

Serdo utilizados como instrumentos avaliativos 3 provas objetivas individuais, cada uma composta por dez
questdes, com 4 alternativas para marcacao de respostas. Para ser aprovado o aluno precisa ter nota maior ou
igual a seis, obtida pela média aritmética entre as duas maiores avaliagdes, dentre as trés provas. Cada prova tera
trés chances para realizagao, sem limite de tempo, prevalecendo a maior das trés notas em cada avaliagao.

12/9/2026

18.2 aula
(6h/a)

SIMULADORES ROBOTICOS ONLINE OPEN ROBERTA LAB E GEARS BOT
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|10) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

15/9/2026
Avaliacao 3 (A3)
1.2a18.2
aula Serdo utilizados como instrumentos avaliativos 3 provas objetivas individuais, cada uma composta por dez

(57h/a) questdes, com 4 alternativas para marcacao de respostas. Para ser aprovado o aluno precisa ter nota maior ou
igual a seis, obtida pela média aritmética entre as duas maiores avaliagdes, dentre as trés provas. Cada prova tera

trés chances para realizagéo, sem limite de tempo, prevalecendo a maior das trés notas em cada avaliagao.
19.2 aula

(3h/a)

[14) BIBLIOGRAFIA |

|14.1) Bibliografia basica ||14.2) Bibliografia complementar |

BARRIENTOS, Antonio. Fundamentos de robdtica. 2.
ed, MCGRAW-HILL / INTERAMERICANA DE

ESPANA. 2007. ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONCALVES, Vitor

Emanoel. Programando robds Lego com linguagens NXC e NXT-
G. Editora ltacaiunas. 2019. Belém — PA.

SALANT, Michael A. Introdugdo a robética. Sdo Paulo:
Makron Books.

ROQUE, Luiz Alberto Oliveira Lima Roque; GONCALVES, Vitor
Emanoel. Introducao ao kit robético Lego EV3 — Programe seus

SCIAVICCO, - Lorenzo; - SICILIANO, Bruno. Modelling robos com linguagem de blocos. Editora Casa do Cdédigo. 2018.

and control of robot manipulators. 2nd.ed. London:

Springer, 2000. (Advanced textbooks in control and Séo Paulo —S.P.
signal processing).
Luiz Alberto Oliveira Lima Roque Yago Pessanha Correa
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PLANO DE ENSINO

Curso: Bacharelado - Engenharia em Engenharia de Controle e Automagdo

82 Periodo

Eixo Tecnoldgico Controle e Automagao

Ano 2026/1

|1) IDENTIFICAGAO DO COMPONENTE CURRICULAR

[2) EMENTA

|
|Componente Curricular ”Economia I
|Abreviatura || |
|Carga horéria presencial ”40 h/a I
|Carga hordria a distancia || |
|Carga horaria de atividades tedricas ||40 h/a l
[Carga horéria de atividades praticas [ |
Carga hordria de atividades de Extensdo | |
Carga horéria total I 40 h/a I
Carga horéria/Aula Semanal | 2 h/a |
Professor I Daniel Pessanha I
[Matricula Siape (2165990 |

|

selegdo de alternativas econdmicas e avaliacdo de projetos.

Capacitar o aluno a conhecer conceitos béasicos de economia, os mecanismos de mercado e a formacdo dos precos.
Apresentar elementos de célculos financeiros basicos, fundamentais para o desenvolvimento de métodos quantitativos para

|3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

1. Compreender os principais conceitos e teorias econémicas;

2. Compreender o funcionamento de uma economia de mercado;
3. Analisar criticamente o cenario econémico em que esta inserido;
4. Conhecer a histdria do pensamento econémico.

| 4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO

00000000

—_ —— e

5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO

[6) CONTEUDO
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[6) cCONTEUDO

1. A CIENCIA ECONOMICA:
1. O conceito de economia;
2. Divisdo de estudo da economia;
3. Sistemas econémicos;
4. Evolugdo do pensamento econémico;
2. A MICROECONOMIA:
1. Formagdo de pregos;
. Demanda, oferta e equilibrio de mercado;
. Teoria da produgdo;
. Aempresa e a produgdo;
. Andlise de curto prazo e de longo prazo;
. Teoria dos custos;
. Os custos de produgdo;
. Os conceitos de receita e lucro;
9. Estruturas de mercado;
3. AMACROECONOMIA:
1. A Moeda - Origem e fungdes; Oferta e demanda de moeda; Politica monetdria; Inflagdo;
4. AS ORGANIZACOES E OS SISTEMAS DE APOIO A GESTAO FINANCEIRA:
1. Sistemas Contdbeis e a situagdo econdmica e financeira das organizagGes;
2. Gestdo financeira: objetivos e instrumentos de suporte a gestdo;
3. Demonstrages Contabeis Padronizadas;
5. JUROS SIMPLES:
1. Expressdo Fundamental;
2. Calculo de juros, do montante, do principal, da taxa de juros e do n2 de periodos de capitalizagdo;
3. Homogeneidade obrigatdria entre as unidades de tempo da taxa de juros e do n?. de periodos de capitalizagdo;
4. Os Fatores de Capitalizagdo e de Descapitalizagdo Simples; Unidade
6. JUROS COMPOSTOS:
1. Expressdao Fundamental;
2. Calculo dos juros, do montante, do principal, da taxa de juros e do n2 de periodos de capitalizagdo;
3. Os Fatores de Capitalizagdo e de Descapitalizagdo Composta;
4. Equivaléncia de Taxas de Juros Compostos;
7. ANALISE DE INVESTIMENTOS:
1. Valor presente liquido;
2. Payback;
3. Taxa interna de retorno;
4. indice de rentabilidade;
5. Fluxo de caixa de projeto;
8. NOCOES DE DESENVOLVIMENTO:
1. Crescimento;
2. Desenvolvimento e subdesenvolvimento;
3. Meio ambiente.

O ~NO O~ WN

7) HABILIDADES

Ap06s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e Utilizar dados para analisar criticamente o desempenho econémico de uma determinada regido;
e Compreender os impactos econémicos e sociais das politicas econdmicas adotadas;
e Utilizar dados para formular solugdes para os problemas econémicos vivenciados.

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Caracteristicas:
o Compreensdo dos horizontes de planejamento e da necessidade de realizar planos de longo prazo para aproveitar
oportunidades e se preparar para os riscos;
o Visdo sistémica para entender as relagGes complexas entre varidveis econdmicas, politicas e sociais;
o Comprometimento com a ética e a responsabilidade social, sempre buscando o desenvolvimento sustentavel.
e Atitudes:
o Busca constante por melhores alternativas para o desempenho econémico;
o Curiosidade e questionamento ativo para investigar as causas e implicagdes de problemas econémicos e entender
as varias solugGes possiveis;
o Utilizagdo de fatos e dados e para a proposi¢do de ideias e solugdes;
o Comportamento ético e responsavel, considerando os impactos sociais e ambientais das decisdes econdmicas.
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9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada

« Atividades em grupo ou individuais
« Pesquisas.

« Avaliacao formativa

Seréao utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais e trabalhos individuais ou em dupla sobre os
conteldos trabalhadas ao longo do semestre letivo.

Todas as atividades sdo avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovagéo, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

|Pr0jetor, lousa, computadores e a plataforma Moodle para a disponibilizagdo do material didatico.

|11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGAO DA EXTENSAO PREVISTAS

| Local/Empresa || Data Prevista “ Materiais/Equipamentos/Onibus
I |

|12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data “Contel’JdO / Atividade docente e/ou discente

28 de Abril de 2026
Comemoragao dos 20 anos do curso de Engenharia de Controle e Automacao

12 aula (2h/a)

1. O problema econémico fundamental:

O que é economia;

O problema econdémico fundamental;

A curva de possibilidades de producao;
O sistema econdmico;

Os fluxos econémicos;

Micro vs Macroeconomia.

12 de Maio de 2026

22 aula (2h/a) :

19 de Maio de 2026
2. Oferta, demanda e equilibrio de mercado
32 aula (2h/a)

26 de Maio de 2026 3. Elasticidades:

42 aula (2h/a) + Oquesdo;
« Os diferentes tipos de elasticidades e os fatores que as influenciam.
02 de Junho de 2026
Atividade avaliativa 1
52 aula (2h/a)
4. Teoria da Firma:
09 de Junho de 2026 « Producéo;
« Custos de produgéo;
62 aula (2h/a) « Equilibrio da firma;
« Excedente dos produtores.
13 de Junho de 2026
Resolucéo da lista de exercicios
72 aula (2h/a)
5. Imperfeicoes de mercado:
16 de Junho de 2026

« Monopdlio puro;
82 aula (2h/a) « Oligopdlio;
« Concorréncia monopolistica

23 de Junho de 2026 Avaliacdo P1

92 aula (2h/a) Avaliagdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
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|12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

6. Contabilidade nacional:

30 de Junho de 2026 « O que € e como € medida;

« Diferenca entre produto, renda e despesa;
102 aula (2h/a) « Os diferentes conceitos de produto;

« Produto real e nominal;

« As contas nacionais.

7. Balanco de pagamentos e as taxas de cambio:

07 de Julho de 2026 « O balango de pagamentos e sua estrutura;

« Taxa de cambio;
« Relacao de troca;
« Taxa de cambio real e nominal.

112 aula (2h/a)

14 de Julho de 2026
Atividade avaliativa 2
122 aula (2h/a)

8. Inflagao:

04 de Agosto de 2026 . Conceito:

« Inconvenientes;
« Tipos de inflagao;
« Inflacéo inercial

132 aula (2h/a)

11 de Agosto de 2026 9. Moeda:

« Funcao da moeda;

142 aula (2h/a) « Meios de pagamento;

15 de Agosto de 2026
Resolucéo da lista de exercicios
152 aula (2h/a)

18 de Agosto de 2026 Avaliagdo P2

162 aula (2h/a) Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
25 de Agosto de 2026 Avaliagdo de 22 chamada (P1 e P2)

172 aula (2h/a) Avaliagdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.

01 de Setembro de 2026 Avaliagdo P3

182 aula (2h/a) Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.

08 de Setembro de 2026
Vista de prova
192 aula (2h/a)

15 de Setembro de 2026
Entrega dos resultados finais
202 aula (2h/a)

|13) BIBLIOGRAFIA

|13.1) Bibliografia basica ||13.2) Bibliografia complementar
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|13) BIBLIOGRAFIA

BEINSTEIN, Jorge. Capitalismo senil: a grande crise da
economia global. Rio de Janeiro: Record, 2001.

BROWNE, Alfredo LisbOa. Introdugdo a economia politica.

MENDES, Judas Tadeu Grassi. Economia: Rio de Janeiro: Civilizacdo Brasileira, 1988.

fundamentos e aplicagdes. Sdo Paulo: Prentice Hall

DILLARD, Dudley D. A teoria economica de John Maynard
do Brasil, 2009.

Keynes: teoria de uma economia monetaria. 5. ed. /S..]:

VASCONCELLOS, Marco Antonio Sandoval; GARCIA, |[Pioneira, 1986.

Manuel En.riquez. Fundamentos de economia. S30|\yASCONCELLOS, Marco Antonio Sandoval. Economia: micro
Paulo: Saraiva, 2019. e macro: teoria e exercicios, glossario com os 300 principais

ROSSETTI, Jose Paschoal. Introdugdo a economia. conceitos econdmicos. So Paulo: Atlas, 2011.
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PLANO DE ENSINO 18/2026 - CEJALCM/DAECM/DGCM/IFFLU

PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia de Controle e Automagao
82 Periodo

Eixo Tecnoldgico Controle e Automagao

Ano 2026/1
[1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR |
) Gerenciamento

Componente Curricular )

de projetos
|Abreviatura || |
|Carga horéria presencial ||40 h/a |
Carga hordaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa carga horaria
estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na legislagdo vigente
referente a carga hordria total do curso.)
Carga horaria de atividades teéricas | 40 h/a |
Carga horaria de atividades praticas | 0h/a l
Carga horaria de atividades de Extensdo | 0h/a |
Carga hordria total | 40 h/a I
Carga horéria/Aula Semanal | 2 h/a |

Daniel Almeida
Professor da Costa

Pessanha
|Matr|’cu|a Siape ||2165990 I
[2) EMENTA |
Origem e selecdo de projetos. Conhecimentos e metodologias utilizados para administrar as atividades do ciclo de vida dos
projetos.

|3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR |

o Ser capaz de interagir com as diferentes culturas, mediante o trabalho em equipes presenciais ou a distancia, de modo
que facilite a construgdo coletiva;

o Atuar, de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisciplinares, tanto localmente quanto em rede;

« Gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo as estratégias e construindo o consenso nos
grupos;

« Reconhecer e conviver com as diferengas socioculturais nos mais diversos niveis em todos os contextos em que atua
(globais/locais);

o Preparar-se para liderar empreendimentos em todos os seus aspectos de produgdo, de finangas, de pessoal e de mercado.

| 4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO |

——————————————— ————— 7}

5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO
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[6) CONTEUDO

« Introdugéo ao gerenciamento de projetos:
o Evolugao do gerenciamento de projetos;
o Projetos x operagdes correntes;
o Os projetos dentro das diferentes estruturas organizacionais;
o A importancia do pensamento sistémico no gerenciamento de projetos.
« Principais atividades do processo de gestao;
« Origem, selecao e priorizacao de projetos;
« Gestao das atividades do projeto:
o Gestao do escopo;
o Gestao do tempo;
o Gestao dos custos;
o Gestao dos riscos;
o Gestao da qualidade;
o Gestao das mudangas.
« Controle das atividades do projeto;
« Encerramento e conclusao do projeto.

7) HABILIDADES

Apds concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e Compreender o papel dos projetos dentro das organizagdes;

e Compreender e aplicar técnicas de gerenciamento do escopo;

e Compreender e aplicar técnicas de gerenciamento do cronograma;
e Compreender e aplicar técnicas de gerenciamento dos custos;

e Compreender e aplicar técnicas de gerenciamento dos riscos;

e Compreender e aplicar técnicas de gerenciamento da qualidade.

————————————————— ————— 7}
8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

Ao concluir esta disciplina, o aluno possuird as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Caracteristicas:

o Lideranga e motivagdo de equipes e estabelecimento de uma cultura de trabalho colaborativa.

o Foco claro nos objetivos do projeto, monitorando o progresso e buscando solugdes para alcangar os resultados

esperados.

o Organizagdo das atividades do projeto, utilizando ferramentas de gestdo de projetos e processos eficientes.
e Atitudes:

o Motivar e influenciar equipes para alcangar objetivos.

o Estabelecer comunicagdo adequada com as partes interessadas.

o Elaborar planos consistentes e detalhados.

o ldentificar e resolver problemas de forma eficaz.

o Atuar com ética e responsabilidade social.

|9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada

« Atividades em grupo ou individuais

« Pesquisas.

« Avaliacao formativa

Serao utilizados como instrumentos avaliativos: provas escritas individuais e trabalhos em dupla sobre os contetidos
trabalhadas ao longo do semestre letivo.

Todas as atividades sdo avaliadas segundo o desenvolvimento das resolugdes, sendo instrumentalizado a partir da quantidade
de acertos. Para aprovagao, o estudante devera obter um percentual minimo de 60% (sessenta por cento) do total de acertos
do semestre letivo, que sera convertido em nota de 0,0 (zero) a 10,0 (dez).

|10) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS

|Projetor, lousa, computadores e a plataforma Moodle para a disponibilizagdo do material didatico.

|

|

|11) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGCAO DA EXTENSAO PREVISTAS I
| Local/Empresa || Data Prevista || Materiais/Equipamentos/Onibus |
| | |

|

|

|12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data ||Contel]do / Atividade docente e/ou discente
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|12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

27 de Abril de 2026

12 qula (2h/a)

Comemoragdo dos 20 anos do curso de Engenharia de Controle e Automacdo

11 de Maio de 2026

22 aula (2h/a)

1. Introducéo ao gerenciamento de projetos

2. Origem e selegao de projetos
2.1. Como surgem os projetos

2.2. Como selecionar os projetos que seréo executados

18 de Maio de 2026

32 aula (2h/a)

3. Iniciando o projeto

3.1. Criagdo do termo de abertura do projeto
4. Definindo as metas do projeto

4.1. Critérios para a aceitagao das entregas;
4.2. Definicdo dos requisitos;

4.3. Definicao das premissas e restricoes;

4.4. Criagao da declaragéo do escopo do projeto.

25 de Maio de 2026

42 aula (2h/a)

Teste 1

01 de Junho de 2026

52 aula (2h/a)

5. Decompondo as atividades do projeto

5.1. Criagdo da Estrutura Analitica do Projeto (EAP);
5.2. Defini¢do das tarefas e atividades;

5.3. Determinagdo dos marcos;

5.4. Construgdo da Matriz de Responsabilidade;

5.5. Construgdo do diagrama de rede

08 de Junho de 2026

62 aula (2h/a)

6. Planejando e adquirindo recursos:
6.1. Planejamento da equipe do projeto;
6.2. Aquisicdo de materiais, suprimentos e equipamentos;

6.3. Contratacdo de recursos.

13 de Junho de 2026

72 aula (2h/a)

Resolucéo da lista de exercicios

15 de Junho de 2026

82 aula (2h/a)

7. Avaliando o risco

7.1. ldentificacédo dos riscos;

7.2. Técnicas de analise de riscos;
7.3. Planejamento para os riscos;

7.4. Respostas aos riscos;

7.5. Planejamento para contingéncias;

7.6. Plano de gerenciamento de riscos.

22 de Junho de 2026

92 aula (2h/a)

Avaliagdo P1

Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.
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|12) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

29 de Junho de 2026

102 aula (2h/a)

8. Desenvolvendo o plano do projeto
8.1. Criagdo do cronograma do projeto;

8.2. Plano de gerenciamento da qualidade.

06 de Julho de 2026

112 aula (2h/a)

9. Definindo o orgamento inicial

9.1. Custos do projeto;

9.2. Técnicas de estimativas;

9.3. Estimagao dos custos e finalizagdo do orgamento;

9.4. Definicao da linha de base dos custos

13 de Julho de 2026

122 aula (2h/a)

Teste 2

03 de Agosto de 2026

132 aula (2h/a)

10. Executando e controlando os resultados
10.1. Definicao da equipe;

10.2. Técnicas de solucéo de problemas;

10.3. Relatério de andamento do projeto;

10.4. Agdes corretivas.

10.5. Procedimentos para o controle de mudancas;
10.6. Avaliagdo dos impactos da mudanca;

10.7. Monitoramento e controle dos processos do projeto.

10 de Agosto de 2026

142 aula (2h/a)

11. Encerrando o projeto
11.1. Encerramento formal do projeto
11.2. LigGes aprendidas

11.3. Desmobilizagdo da equipe

15 de Agosto de 2026

152 aula (2h/a)

Resolucéo de exercicios

17 de Agosto de 2026

162 aula (2h/a)

Avaliagdo P2

Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.

24 de Agosto de 2026

172 aula (2h/a)

Avaliagdo de 22 chamada (P1 e P2)

Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de mdltipla escolha.

31 de Agosto de 2026

182 aula (2h/a)

Avaliagdo P3

Avaliacdo presencial com questdes discursivas e de multipla escolha.

14 de Setembro de 2026

192 aula (2h/a)

Vista de prova

21 de Setembro de 2026

202 aula (2h/a)

Entrega dos resultados finais

|13) BIBLIOGRAFIA

[13.1) Bibliografia basica

|[13.2) Bibliografia complementar
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BARNEY, Jay B.; HESTERLY, William S. Administragao
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PLANO DE ENSINO
Curso: Bacharelado - Engenharia em Controle e Automagao
12 Semestre / 82 Periodo

Eixo Tecnoldgico Industrial

Ano 2026/1

|1) IDENTIFICACAO DO COMPONENTE CURRICULAR

Sistemas
Componente Curricular Supervisérios de

Processos

Industriais
|Abreviatura ||Sist. Super. |
|Carga horéria presencial |[40n, 60h/a, 100% |

Carga horaria a distancia (Caso o curso seja presencial, esse campo sé deve ser preenchido se essa carga
hordria estiver prevista em PPC. A carga horaria a distancia deve observar o limite maximo previsto na 0Oh, Oh/a, 0%
legislagdo vigente referente a carga horaria total do curso.)

[Carga horéria de atividades tedricas [20h, 30h/a, 50%

[20n, 30n/a, 50%

|Carga horéria de atividades praticas

Carga horaria de atividades de Extensdo | Oh, Oh/a, 0% |
Carga horéria total | 60h/a I
Carga horéria/Aula Semanal | 3h/a |
Daniel Corréa
Professor -
Manhéaes
[Matricula Siape |[1950897 |

|2) EMENTA |

Arquitetura de sistemas SCADA,; Integradores; Interface Homem Maquina (IHM) via Supervisério; Driver e servidor de
comunicagao; Protocolos de comunicagéo utilizados nos drivers; Desempelho; Conceito e exemplos de softwares de
superviséo; Licenciamento: Hardkey e Softkey; Componentes basicos de um software de supervisao; Tipos de tagname;
Objetivos dinamicos e estaticos; Scripts; Ergonomia; Arquitetura Légica e Fisica de um sistema SCADA; Relatérios; Projeto de
um sistema SCADA: arquitetura, lista de tagnames, lista de telas, fluxograma de navegagéo, layout de telas.

|3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR
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|3) COMPETENCIAS DO COMPONENTE CURRICULAR

3.1. Gerais:

—_

. Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréafica;

2. Expressar-se adequadamente por meio do uso consistente das tecnologias digitais de informagéo e
comunicagao (TDICs);

3. Aprender de forma auténoma, atualizando-se em relagédo aos avancos da ciéncia, da tecnologia e aos
desafios da inovagao;

4. Entender a questéo social da atividade de Engenharia.

3.2. Comuns:

—_

. Gerir sua prépria aprendizagem e desenvolvimento;
2. Entender a relagéo entre teoria e pratica.
3. Preparar e apresentar trabalhos e problemas técnicos em formatos apropriados.

3.3. Espedcificas:

. Ser capaz de especificar o Software de Supervisao a ser utilizado no processo;

. Elaborar as janelas de interface entre usuario e processo;

. Integrar o Sistema Supervisério com Banco de Dados para gerar relatérios Histéricos.

. Gerenciar alarmes do processo;

. Configurar drives de comunicagao para permitir comunicacéo entre o software de Supervisao e
dispositivos da camada de controle.

aprOND =

| 4) JUSTIFICATIVA DA UTILIZAGAO DA MODALIDADE DE ENSINO |

Modalidade 100% presencial.

_ ———

5) ATIVIDADES CURRICULARES DE EXTENSAO

N3o serdo realizadas atividades de extens3o.

( ) Projetos como parte do curriculo

() Cursos e Oficinas como parte do curriculo
() Programas como parte do curriculo

( ) Eventos como parte do curriculo
() Prestagdo graciosa de servigos como parte do curriculo

Resumo:

N&o serdo realizadas atividades de extensdo.

Justificativa:

Nao serdo realizadas atividades de extensao.

Objetivos:

Nao serdo realizadas atividades de extensao.

Envolvimento com a comunidade externa:

N&o serdo realizadas atividades de extensdo.

[6) CONTEUDO
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[6) CONTEUDO

1. Introducéo; 1.1. Evolucéo dos sistemas de automagao; 1.2. Instrumentacao virtual versus sistema supervisoério; 1.3.
Operacao em tempo real; 2. Arquitetura de sistemas SCADA; 2.1. Exemplos de arquiteturas com: - Singleloop; - Multloop; -
FieldBus; - CLP; - Controle digital direto (DDC); 2.2. Integradores; - Conceito; - Componentes; 2.3. Interface Homem Maquina
(IHM) via Supervisorio; - Conceito; - Vantagens e desvantagens; - Conceitos de ergonometria ; 2.4. Driver de comunicagao; -
Protocolo DDE, NETDDE, SuiteLink e OPC; - Selegao e instalagéo do driver de comunicagéo; - Topologias de implementacéo
no sistema SCADA; 2.5. Consideragdes para aumento no desempenho da atualizacado de telas; 3. Sistemas SCADA; 3.1.
Conceito e exemplos de softwares; 3.2. Hardkey e Softkey; 3.3. Componentes basicos; - Maker ou Builder; - View ou Run; 3.4.
Tagname; - Conceitos de tipos; - Relagdo com enderegamento do equipamento de automagao ; 3.5. Defini¢ao de aplicagéo;
3.6. Tipos de janelas; 3.7. Acionadores e ajustes; - Botoes; - Slider; - Numéricos; 3.8. Indicador; - Grafico; - Numérico; -
Sinalizadores; 3.9. Graficos de tendéncia; - Real; - Histdrica; 3.10. Alarmes; - Sumario; - Historico; 3.11. Script; - Conceito; -
Tipos; - Linguagem; - Aplicagao; 3.12. Configuragao de drivers de comunicagao; Relatérios automatizados; 4. Projeto de um
sistema SCADA; 4.1 Documentagéo; 4.2 Tecnologias de transmissao para sistemas supervisorios distribuidos.

7) HABILIDADES

Ap0s concluir esta disciplina, o aluno sera capaz de:

e Configurar a comunicagdo entre software de supervisdo e dispositivo da camada de controle;
e Desenvolver Sistemas de Supervisérios Industriais.

— 1}

8) CARACTERISTICAS E/OU ATITUDES

o concluir esta disciplina, o aluno possuira as seguintes caracteristicas e atitudes:

e Ter visdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com forte formagao
técnica;

o Estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas tecnologias, com atuagdo inovadora e
empreendedora;

e Ser capaz de reconhecer as necessidades dos usuarios, formular, analisar e resolver, de forma criativa, os
problemas de Engenharia.

|9) PROCEDIMENTOS METODOLOGICOS

« Aula expositiva dialogada - E a exposicdo do contetido, com a participagao ativa dos alunos, cujo conhecimento deve
ser considerado e pode ser tomado coo ponto de partida. O professor leva os estudantes a questionarem, interpretarem
e discutirem o objeto de estudo, a partir do reconhecimento e do confronto com a realidade. Deve favorecer a analise
critica, resultando na produgéo de novos conhecimentos. Propde a superagdo da passividade e imobilidade intelectual
dos estudantes.

« Atividades em grupo ou individuais - espaco que propicie a construgao das ideias, portanto, espago onde um grupo
discuta ou debata temas ou problemas que sédo colocados em discusséo.

« Avaliacdo formativa - Avaliacéo processual e continua, de forma a examinar a aprendizagem ao longo das atividades
realizadas (producgdes, comentarios, apresentagdes, criacdo, trabalhos em grupo, entre outros).

|11) RECURSOS FiSICOS, MATERIAIS DIDATICOS, TECNOLOGIAS DIGITAIS DE INFORMAGAO E COMUNICAGAO E LABORATORIOS |

Computadores do Laboratério de Automagao, Software Wondeware Intouch, Software Elipse E3, CLP Micrologix da Rockwell,
Software RSLinx, Software RSLogix, Software Codesys, Servidor de comunica¢do KepServer.Bancada de CLP e Redes (Altus
Nexto Xpress).

|12) VISITAS TECNICAS, AULAS PRATICAS E ATIVIDADES DE CURRICULARIZAGCAO DA EXTENSAO PREVISTAS |

| Local/Empresa ” Data Prevista ” Materiais/Equipamentos/Onibus |
[N&o havera | |

|13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

|Data |Contel'1do / Atividade docente e/ou discente
27 de abril de 2026 Semana de acolhimento .
12 aula (3h/a) Aniversario 20 anos da ECA - IFF Campus Macaé

4 de maio de 2026
Sem aulas devido a transicdo Académico/ SUAP EDU.
22 aula (3h/a)
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|13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

Introdugdo:
Conceitos Basicos;
Piramide da Automacdo;

Arquiteturas de Controle.

Protocolos de Comunicagdo:
11 de maio de 2026

OPC Classic;
32 aula (3h/a)
OPC UA;

DDE/FastDDE;

Modos de desenvolvimento e apresentagdo:
Criagdo de Aplicagdo;

Criacdo de Janelas e tipos de janelas;

Simbolos e Células.

Introducéo Elipse E3
18 de maio de 2026
Quardros, Telas, Objetos e Propriedades - Elipse E3
42 aula (3h/a)

Tags e Animagdes:

Tipos de Tags;
23 de maio de 2026 Animacdo de mudanga de cor;
52 aula (3h/a) Animacao do tipo pushtouch butons;

Animacao de display analdgico e discreto;

Animacao de posicao;

Animagao de tamanho;

Animacéo de Preenchimento proporcional;
25 de maio de 2026
Animacao Slider;
62 aula (3h/a)
Animacao entrada de usuario.
Scripts

Scripts condicionais;

Scripts de Aplicagao;

Scripts de Janela.

12 de junho de 2026
Al - Atividade Pratica 1 - Valor 4 da P1.
72 aula (3h/a)

Comunicagéo entre CLP e Supervisoério.

8 de junho de 2026 Configuragao de Drivers e Servidores de comunicagao;

82 aula (3h/a) Configuragao de tags do tipo I/O.
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|13) CRONOGRAMA DE DESENVOLVIMENTO

15 de junho de 2026
Graficos de Tendéncia, Grafico Histérico, Alarmes.
92 aula (3h/a)

22 de junho de 2026

102 aula (3h/a) A2 - Atividade Pratica 2 - Valor 6 na P1. Semana 1

29 de junho de 2026
A2 - Atividade Pratica 2 - Valor 6 na P1. Semana 2
112 aula (3h/a)

XCONTROLS
6 de julho de 2026
XOBJETCS
122 aula (3h/a)
Comunicagao com controladores Schneider

Desenvolvimento da atividade avaliativa A3. Valor 2 da P2.
13 de julho de 2026
Projeto de Sistema SCADA para processo industrial.
132 aula (3h/a)
Etapa 1 - Pesquisa de Projeto.

Prazo Final.
3 de agosto de 2026 Desenvolvimento da atividade avaliativa A3. Valor 2 da P2.
142 aula (3h/a) Projeto de Sistema SCADA para processo industrial.

Etapa 1 - Pesquisa de Projeto. Prazo Final.

Atividade avaliativa A4. Valor 8 da P2.
10 de agosto de 2026
Projeto de Sistema SCADA para processo industrial.
152 aula (3h/a)
Etapa 2 - Aplicagdo no Elipse E3.

Atividade avaliativa A4. Valor 8 da P2.
17 de agosto de 2026
Projeto de Sistema SCADA para processo industrial.
162 aula (3h/a)
Etapa 2 - Aplicagdo no Elipse E3.

Atividade avaliativa A4. Valor 8 da P2.
24 de agosto de 2026
Projeto de Sistema SCADA para processo industrial.
172 aula (3h/a)
Etapa 2 - Aplicagdo no Elipse E3.

31 de agosto de 2026 Prazo FInal para Entrega da A4 -Valor 8 Da P2.

182 aula (3h/a)

14 de setembro de 2026 P3 - VALOR 10 DA P3

192 aula (3h/a) SEGUNDA CHAMADA P1 E P2

21 de setembro de 2026
Vista de Prova - Encerramento do Periodo.
202 aula (3h/a)

[14) BIBLIOGRAFIA

|14.1) Bibliografia basica ”14.2) Bibliografia complementar
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