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O Pacote PartVis - Ferramentas para Visualização de Partículas 

 
 
 

1. Descrição da Ferramenta 

O pacote “PartVis - Ferramentas para Visualização de Partículas” foi desenvolvido com 

o objetivo de auxiliar os usuários de língua portuguesa do modelo MOHID Lagrangian 

(http://www.mohid.com/pages/models/mohidlagrangian/mohid_lagrangian_home.shtml) no 

processo de visualização dos resultados gerados, contribuindo com a popularização de seu 

uso. 

O modelo MOHID Lagrangian exporta cada passo de tempo das posições das partículas 

em um arquivo no formato HDF5 e as análises globais de toda a simulação em um arquivo no 

formato netCDF [1]. Entretanto, as alternativas para visualização dos resultados não são 

flexíveis e intuitivas. Nesse contexto, o pacote PartVis oferece um conjunto de rotinas 

computacionais para geração de gráficos e mapas elaborados a partir dos diferentes tipos de 

output do modelo.   

O público alvo do Pacote PartVis é composto por usuários de língua portuguesa da 

academia, organizações governamentais e privadas e pesquisadores independentes. O pcote 

está disponível em um repositório público (https://github.com/dougfraga/PartVis), que conta 

com uma página de descrição (Figura 1). 

As rotinas foram desenvolvidas em linguagem Python [2] e agrupadas em rotinas para 

geração de mapas (Figura 2), onde os dados de entrada estão em formato HDF5 e para 

geração de gráficos (Figura 3), que utilizada os arquivos de entrada em formato netCDF. 

 

http://www.mohid.com/pages/models/mohidlagrangian/mohid_lagrangian_home.shtml
https://github.com/dougfraga/PartVis
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Figura 1. Descrição das rotinas apresentada na página do reositório público. 

 

 
 

Figura 2. Exemplo de mapa de partículas emitadas por fontes pontuais, gerado com o pacote 

PartVis. 
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Figura 3. Exemplo de gráfico de tempo de residência, gerado com o pacote PartVis. 

 

 
Foram elaborados os Requisitos Funcionais (RF) e Requisitos Não-Funcionais (RNF), 

conforme mostram os Quadros 1 e 2, respectivamente. 

 

Quadro 1 – Requisitos Funcionais (RF) do Pacote PartVis. 

ID Descrição 

RF01 O usuário deverá selecionar a rotina específica para capa objetivo. 

RF02 O usuário deverá indicar o caminho absoluto onde os dados de saída do MOHID 

Lagrangian pós processados estão armazenados. 

RF03 O usuário poderá configurar o título da figura. 

RF04 O usuário poderá configurar o intervalo entre passos de tempo para se gerar um 

mapa. 

RF05 O usuário poderá indicar os limites geográficos do mapa. 

RF06 O usuário deverá indicar o nome das caixas e fontes pontuais. 

RF07 O usuário poderá selecionar quais caixas serão consideradas nas análises e geração 

dos gráficos. 

 

 

 
Quadro 2 – Requisitos Não-Funcionais (RNF) do Pacote PartVis. 

ID Descrição 

RNF01 A pacote funciona apenas após a instalação do ambiente em Python. 

RNF02 A pacote funciona apenas após a instalação das dependências em Python utilizadas 

em cada rotina. 
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2. Fluxograma do Funcionamento das Rotinas 

 

O fluxograma do Pacote PartVis é apresentado na Figura 4. 

 

 
Figura 4. Fluxograma do funcionamento do Pacote PartVis. 
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